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Einfuhrung
Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

Artikelnummernschliissel

™ Ubersicht
Die Artikel-Nr. besteht aus einer Kombination von Ziffern und Bestellangaben
Buﬂchstaben. Zgr besseren Ub_ersmht ist die ArtlkeI-Nr._ln drei « \Volistandige Artikel-Nr. mit einem -Z ergénzt und
Blocke aufgeteilt, die durch Bindestriche verbunden sind. Kurzangabe(n) oder Klartext.
Beispiel: * Folgende Kurzangaben mussen bei jeder Artikelnummer er-
génzt werden:
1FG1102-1RE03-2AK1-Z D01+K06 - K06, K07, K08 oder K11 fur die Olsorte
Der erste Block (Stelle 1 bis 7) kennzeichnet den Getriebetyp - D01 bis D06, D11 bis D16 oder D21bis D26 flr die
und GetriebebaugroBe, der zweite (Stelle 8 bis 12) die Abtriebs- Einbaulage . .
welle und den Motortyp und im dritten (Stelle 13 bis 16) sind wei- Weitere Informationen siehe Kapitel ,Optionen
tere Ausfihrungsmerkmale verschlisselt. e Liegt ein Angebot vor, ist auBer der Artikel-Nr. auch die
Angebots-Nr. anzugeben.
Aufbau der Artikel-Nr. Stelle: 1 2 3456 7-89101112-13141516- Z
1.bis 5. Stelle:  Servo-Stirnradgetriebemotor o 2-stufig — Getriebetyp 2 1FG11EE -EEEEN - EEEHN
Ziffer, Buchstabe, o 3-stufig — Getriebetyp D 1FG12ENE-EEEEN -EEEN
Buchstabe, Ziffer, . : .
Ziffer Servo-Flachgetriebemotor o 2-stufig — Getriebetyp FZ 1FG13EE-EEEENE-EEERN
® 3-stufig — Getriebetyp FD 1FG14EE-EEEEN -EENERN
Servo-Kegelradgetriebemotor ®2-/3-stufig-CGetriecbetyp /K 1 FG 1 56 H H -EEEE N -EEEN
Servo-Stirnradschneckengetriebemotor e 2-stufig — Getriebetyp C 1FG16HENE-EEEENE-EEERN
6.und 7. Stelle:  GetriebebaugréBe
Ziffer, Ziffer
8. Stelle: Vollwelle mit Passfedernut 1
Ziffer Hohlwelle mit Passfedernut — Ausftihrung 1 5
Hohlwelle mit Passfedernut — Ausfiihrung 2 6
Hohlwelle mit Passfedernut — Ausfiihrung 3 7
Hohlwelle Sonderwellenausfuhrung — weitere Informationen siehe Kapitel ,Optionen* 9
9. Stelle: Resolver R14DQ mit Drive-CLIiQ P
Buchstabe Encoder AS20DQI mit Drive-CLIQ Q
Encoder AM20DQI mit Drive-CLiQ R
Resolver R15DQ mit Drive-CLiIQ U
10. und 11. Stelle: Motorachshohe 36 C
Buchstabe, Ziffer Motorachshéhe 48 D
Motorachshéhe 63 E
Motorachshéhe 80 F
Motorachshéhe 100 G
Motorbaul&nge 0 0
Motorbaul&nge 1 1
Motorbauléange 2 2
Motorbaul&nge 3 3
Motorbaul&nge 4 4
Motorbauléange 5 5
Motorbaul&nge 6 6
12. Stelle: 2000 min™ 2
Ziffer 3000 min""! 3
4500 min”" 4
6000 min™! 6
13. Stelle: Netzspannung 3 AC 200 ... 240 V (Zwischenkreisspannung DC 270 ... 330 V) in Motorauspragung CT (Compact)
Ziffer Netzspannung 3 AC 380 ... 480 V (Zwischenkreisspannung DC 510 ... 720 V) in Motorauspragung CT (Compact)

1
2
Netzspannung 3 AC 200 ... 240 V (Zwischenkreisspannung DC 270 ... 330 V) in Motorauspragung HD (High Dynamic) 3
Netzspannung 3 AC 380 ... 480 V (Zwischenkreisspannung DC 510 ... 720 V) in Motorauspragung HD (High Dynamic) 4

14. Stelle: FuBausfihrung A

Buchstabe FuB-/Flanschausfuhrung — Flanschausftihrung siehe Kapitel ,Optionen* B
Aufsteckausflinrung @ nur fir Servo-Kegelradgetriebemotoren, 3-stufig  Drehmomentstiitzenausfiihrung siche €
(Drehmomentstutze) e fir andere Servogetriebemotoren Kapitel ,Optionen® D
Flanschausfuhrung — Flanschausfuhrung siehe Kapitel ,Optionen* F
Gehauseflanschausftihrung H

15. bis 16. Stelle: Getriebelbersetzung

Buchstabe, Ziffer

Besondere Ausfithrungen

Verschlisselt Kurzangabe erforderlich — siehe Kapitel ,Optionen” -2

NicI:ht verschlis-  Klartextangabe erforderlich

selt
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Einfilhrung
Leitfaden fur die Auswahl und Bestellung

Artikelnummernschliissel

I Ubersicht (Fortsetzung)

Ermittlung einer bestellfdhigen Artikel-Nr.

Die Auslegung soll stets mit dem Projektierungs-Tool SIZER for Siemens Drives erfolgen.
Das Beispiel soll vor allem dem Verstandnis des Aufbaus der Artikel-Nr. dienen und in den Katalog einfuhren.

Auswahl- und Bestellbeispiel

Forderung:

e Zweistufiger Servo-Stirnradgetriebemotor in FuBausfuhrung — Einbaulage M1

¢ \ollwelle mit Passfedernut

e Motor mit geringem Laufertragheitsmoment — Motorauspragung HD (High Dynamic)
 Bemessungsdrehzahl des Motors nyy = 3000 min”

¢ Anlagenseitiges Maximalmoment Moyaxa = 180 Nm

* Anlagenseitige Maximaldrehzahl Nomaya = 150 min™!

e Multiturn-Absolutwertgeber (20 bit/Umdrehung, max. 4096 unterscheidbare Motorwellenumdrehungen)
e Betrieb am Antriebssystem SINAMICS S120 mit einer Zwischenkreisspannung von DC 600 V

Bestimmung des Servogetriebemotors und der Artikel-Nr.:

Den vorstehenden Anforderungen entsprechend muss der Servogetriebemotor aus einer der Auswahl- und Bestelldaten-Tabellen
fur Netzspannung 3 AC 380 ... 480 V (Zwischenkreisspannung DC 510 bis 720 V) im Kapitel ,Servo-Stirnradgetriebemotoren
SIMOTICS S-1FG1*“ ausgewahlt werden.

Herleitung der Artikel-Nr Aufbau der Artikel-Nr.

® Servogetriebemotor SIMOTICS S-1FG1 1FG1000 - 00000 - 0000

Vorauswahl des Servomotors im Kapitel ,,Technische Erlauterungen zu den Servomotoren®, unter ,,Ubersicht der Motoren*:
* Anhaltswert fur i_ = nyn/Namaxa — 3000 min~'/150 min" = 20
® Anhaltswert fur max. Motormoment My = Mopaxal/i. = 180 Nm/20 = 9 Nm

Mit den Forderungen nach nyy = 3000 min™", Nomaxa = 150 min”", Momaxa = 180 Nm, den daraus resultie-

renden i = 20 und My = 9 Nm und der geforderten HD—Ausprég‘ung ergibt sich folgender, fur diese Anwen-

dung kleinster Servomotor in HD-Ausfuhrung mit nyy = 3000 Min™", My, = 11,3 Nm (n&chst gréBeres max.

Drehmoment) und Motorachshoéhe 48, als Bestandteil der Artikel-Nr. fir den Servomotor: 1FG1O000-00D 4 3 -4 000
Ein geeigneter Servo-Stirnradgetriebemotor findet sich in der Auswahl- und Bestelldaten-Tabelle

,»Fiir Netzspannung 3 AC 380 ... 480 V (Zwischenkreisspannung DC 510 ... 720 V)

— Getriebetyp Z39“ im Kapitel ,,Servo-Stirnradgetriecbemotoren SIMOTICS S-1FG1“ unter
,GetriebebaugroBe 39, 2-stufig — 1FG1103“:

i = 20,07 (laut Tabelle n&chst gréBeres Ubersetzungsverhéltnis von i_ = 20),

M2dyn =205 Nm > M2ma><A =180 Nm

mit

e Stirnradgetriebe, 2-stufig 1FG1100-00D43-4 000
* GetriebebaugroBe 39 1FG1103-00D43-4000
o Ubersetzungsverhéltnis i = 20,07 1FG1103-00D43-40P 1
Artikel-Nr. des Servo-Stirnradgetriebemotors: 1FG1103-00D43-40P1

Vervollstandigung der Artikel-Nr.,
siehe Tabelle ,,Wellenausfiihrung, Gebersystem, Befestigungsart und besondere Ausfiihrungen® in den Auswahl- und Bestelldaten

im Kapitel ,,Servo-Stirnradgetriebemotoren SIMOTICS S-1FG1“ unter ,,GetriebebaugroéBe 39, 2-stufig — 1FG1103“:

o \/ollwelle mit Passfedernut 1FG1103-10D43-40P 1
* Multiturn-Absolutwertgeber AM20DQI 1FG1103-1RD43-40P 1
® FuBausfuhrung 1FG1103-1RD43-4AP 1

Artikel-Nr. des Servo-Stirnradgetriebemotors ohne zwingende Optionen: 1FG1103-1RD43-4AP1

Ergéanzung der Artikel-Nr. mit zwingenden Optionen,
siehe Tabelle ,,Wellenausfiihrung, Gebersystem, Befestigungsart und besondere Ausfiihrungen“ in den Auswahl- und Bestelldaten

im Kapitel ,,Servo-Stirnradgetriebemotoren SIMOTICS S-1FG1“ unter ,,GetriebebaugréBe 39, 2-stufig — 1FG1103 und in den
Auswahl- und Bestelldaten im Kapitel ,,Optionen“:

« Olsorte (Standard, Kennzeichnung nach DIN 51502: CLP ISO VG 220) 1FG1103-1RD43-4AP1-Z
K06

¢ Einbaulage M1, siehe Kapitel ,Optionen® unter Einbaulage 1FG1103-1RD43-4AP1-Z
K06 + D01

Volistindige Artikel-Nr. des Servo-Stirnradgetriebemotors mit Z-Optionen: 1FG1103-1RD43-4AP1-2
K06 + D01
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Typenbezeichnungen

I Ubersicht

Typenbezeichnung der Getriebe

Getriebetyp

Stirnradgetriebe

Flachgetriebe
Kegelradgetriebe 2-stufig
Kegelradgetriebe 3-stufig

O X W m

Stirnradschneckengetriebe 2-stufig

Ubersetzungsstufe

N

2-stufig
3-stufig D

Bauart

Welle
Vollwelle -
Hohlwelle A

Befestigung
FuBausfihrung -
FuB-/Flanschausfthrung
Flanschausfthrung (A-Typ)
Gehauseflansch (C-Typ)

ONT W

Aufsteckausfuhrung (Drehmomentstitze)

Verbindung

Passfeder
Schrumpfscheibe
Vielkeilverzahnung
SIMOLOC

B L]

Besondere Merkmale
Spielreduzierte Ausfuhrung w

Beispiel:

Getriebetyp: Flachgetriebe

Ubersetzungsstufe: 3-stufig

Welle: Hohlwelle

Befestigung: Aufsteckausftihrung (Drehmomentstutze)
Verbindung: Schrumpfscheibe

GetriebebaugroBe: 89
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